OSP RYBNO

2023-01-09
Inwestor:
Gmina Rybno
ul. Dtuga 20
96-514 Rybno
NIP:8371692261

Przedmiar Nr: 3/2023

Nazwa budowy: PRZEBUDOWA ZE ZMIANA PARAMETROW UZYTKOWYCH I
TECHNICZNYCH ISTNIEJACEGO BUDYNKU UZYTECZNOSCI
PUBLICZNEJ - STRAZNICA OSP W RYBNIE

Adres budowy: UL. DLUGA 4, 96-514 RYBNO

Rodzaj robot: ROBOTY ELEKTRYCZNE

Charakterystyka robot: BUDYNEK OSP RYBNO

1. zdemontowanie istniejgcej instalacji oswietleniowej w granicach projektu

2. wykonanie nowej instalacji oswietlenia i zasilania w granicach projektu

3. wykonanie nowych rozdzielnic elektrycznych

4. zamontowanie opraw o§wietleniowych

5, zamontowanie osprzetu elektrycznego

6. wykonanie pomiaréw kontrolnych

Uwaga: W zwigzku z brakiem dokumentacji dla istniejacej instalacji catego budynku OSP w Rybnie

moga wystapi¢ roboty dodatkowe zwigzane z likwidacjg istniejagcych i wykonaniem nowych

w innej lokalizacji. rozdzielnic elektrycznych dla nowych i starych obwodow elektrycznych. Datkowe

roboty ustalane bedg na podstawie zgloszonych przez kierownika roboét elektrycznych Wykonawey i

zatwierdzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego i Zamawiajacego.

CPV: 45310000-3

Data oprac.: 2023-01-09

Podstawa opracowania: KNR 4-03, KNNR 5, AW, KNR 5-14, KNR 5-08W, KNNR Wacetob 9,

KNNR Wacetob 5, KNR 4-03W, KNRW 403W
Waluta: PLN
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OSP RYBNO

Ksiazka przedmiaréw/obmiarow

1. ROBOTY ELEKTRYCZNE
Kod CPV: 45310000-3

1. ROBOTY DEMONTAZOWE OSWIETLENIA

Kod CPV:

KNRW 403W 1125-04-020
Demontaz lgcznikow w obudowie o natezeniu prqdu do 25 A. Ilosé przylqczonych przewodow - 15,
obudowa z tworzywa sztucznego

Charakterystyka robot: Tablica: 1125

1.0d}aczenie przewoddéw od zaciskow tacznika

2.Demontaz tacznika z podtoza
krotnosé= 1,00

3,00 szt

1. 3,00

3,00

KNR 4-03W 1118-02-040
Demontaz przewodow kabelkowych pozostatych typow, uchwyty z tworzywa sztucznego. llos¢
przewodow w ciggu do 3
Charakterystyka robot: Tablica: 1118
1.Demontaz przewodow z uchwytow
2.Zwinigcie przewodow z krazki
3.Zwiazanie krazkow
4.Demontaz uchwytow
krotnosé= 1,00

300,00 m

1. 300,00

300,00

KNR 4-03W 1129-02-020
Demontaz tablic bezpiecznikowych o powierzchni do 1,0 m2
Charakterystyka robot: Tablica: 1129

1.0dkrecenie $rub

2.Demontaz tablicy
krotnosé= 1,00

3,00 szt

1. 3,00

3,00

KNR 4-03W 1133-01-090
Demontaz opraw zarowych blaszanych z kloszem cylindrycznym, nakrecanych
Charakterystyka robot: Tablica: 1133

1.Rozkrecenie elementow oprawy i zrodet Swiatta

2.0dlaczenie i wyciagnigcie przewodow

3.Demontaz oprawy z podtoza

4.Skrecenie elementow oprawy
krotnosé= 1,00

21,00 kpl

1. 21,00

21,00

KNR 4-03W 1147-01-090
Demontaz opraw oswietleniowych zarowych, halogenowych, compakt w sufitach podwieszonych
Charakterystyka robot: Tablica: 1147

1.Rozkrecenie elementow oprawy i zrodet Swiatta

2.0dtaczenie i wyciagnigcie przewodoéw

3.Demontaz oprawy z podloza

4.Skrecenie elementow oprawy

krotnosé= 1,00

40,00 kpl

1. 40,00

40,00

2. PRZEWODY, KABLE
Kod CPV: 45311100-1

6

KNNR 5 0202-040-040
Przewody izolowane jednozylowe uktadane w gotowych korytkach. Przewdd o przekroju 50 mm2. kabel
zasilajgcyN2XH-J 5x10 mm2 0,6/1kv bez halogenowy

Charakterystyka robot: Tablica: 0202

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie pu szek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00

40,00 m

1. 40,00

40,00
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OSP RYBNO

KNNR 5 1105-080-040
Korytka o szerokosci do 200 mm przykrecane do gotowych otworow
Charakterystyka robot: Tablica: 1105

1.UlozZenie elementéw na konstrukcji

Dla kol.01-03, 07-09:

2.Przykrecenie drabinek do konstrukcji wsporczej
3.Zmontowanie tukéw z gotowych elementow

4.Skrecenie elementow migdzy soba

Dla kol.04-06:

2.Przyspawanie drabienk do konstrukcji wsporczej

Dla kol.10:

2.Wykonanie tuku, wytrasowanie, cigcie, spawanie i szlifowanie
krotnosé= 1,00

65,00 m

1. 65,00

65,00

KNNR 5 0203-010-040
Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 mm2 wciggane do rur, N2XH-J 3*1,5-do
oSwietlenia

Charakterystyka robot: Tablica: 0203

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00

800,00 m

1. 800,00

800,00

KNNR 5 0203-010-040
Przewody kabelkowe o tqcznym przekroju zyt do 7,5 mm2 wciggane do rur, N2XH-J 3*2,5-do gniazd
wtykowych

Charakterystyka robot: Tablica: 0203

1.Rozwinigcie przewodow

2.0dmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek rozgateznych
krotnosé= 1,00

1 500,00 m

1. 1500

1 500,00

10

KNNR 5 1209-05040-020
Przebijanie otworow o srednicy 100 mm w Scianach lub stropach, w podiozu z cegly, diugosé przebicia
do 1 cegly

Charakterystyka robot: Tablica: 1209

1.Wyznaczenie otworu

2.Przebicie otworu mechanicznie

3.Sprawdzenie wymiaréw
krotnosé= 1,00

24,00 szt

1. 24,00

24,00

11

KNNR 5 0102-010-040
Rury winidurowe karbowane (gigtkie) o srednicy do 19 mm uktadane p.t. w gotowych bruzdach w
betonie

Charakterystyka robot: Tablica: 0102

1.Sprawdzenie droznosci rur

2.Cigcie

3.Polaczenie rur

4.Wprowadzenie rur do puszek i innych elementdw instalacji

5.Umocowanie rur do podtoza
krotnosé= 1,00

250,00 m

1. 250,00

250,00

12

KNNR 5 1207-040-040

Wykucie bruzd dla rur: RKLG18, RS22, podloze - gips, tynk, gazobeton
Charakterystyka robot: Tablica: 1207

1.Wyznaczenie bruzdy

2.Kucie mechaniczne bruzdy

3.Sprawdzenie wymiaréw bruzdy
krotnosé= 1,00

250,00 m
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13 KNNR 5 0404-050 analog-020 3,00 szt
Obudowy o powierzchni do 0,5 m2 do tablic rozdzielczych TB - kompletna
Charakterystyka robot: Tablica: 0404

1.Przygotowanie podloza

2.Umocowanie elementow konstrukcji tablicy do obudowy

Dla kol.01-04:

3.Montaz tablicy lub jej elementow

4.Podfaczenie i oznaczenie przewodow

5.Opisanie tablicy
krotnosé= 1,00

1. 3 3,00

3. ROZDZIELNICE
Kod CPV: 45317300-5

14 KNR 4-03 1010-11-020 56,00 szt
Mechaniczne wykucie wneki w podlozu ceglanym,objetosé do 1,00 dm3
Charakterystyka robot: Tablica: 1010

1.Trasowanie wneki

2.Montaz i demontaz zasilania sprzgtu

3.Wykucie wneki

4.Sprawdzenie wymiaro6w
krotnosé= 1,00

1. 4*7*2 56,00

15 KNNR 5 0405-080-020 3,00 szt
Rozdzielnice TG z wyposazeniem
Charakterystyka robot: Tablica: 0405
Dla kol.01-05:
1.Wykonanie otworéw w podloz u dla osadzenia konstrukcji skrzynek i rozdzielnic
skrzyniowych
2.0sadzenie konstrukcji z rozdzielnica
Dla kol.06-10:
1.Ustawienie i przykrgcenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja do gotowego
podloza
Dla kol.01-10:
3.Czgsciowe rozebranie i ztozenie skrzy nek
4.Podfaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

1. 3,00 3,00

16 AW-1-020 3,00 szt
Sprawdzenie pomontazowe rozdzielnic
krotnosé= 1,00

1. 3,00 3,00

17 KNNR 5 0406-020-020 1,00 szt
Rozlgcznik gtowny prgdu TG na elew. bud.
Charakterystyka robot: Tablica: 0406
1.Wyznaczenie miejsca wbudowania
2.Wykonanie otwordw

3.0bsadzenie kotkow lub $rub rozporowych
4.CzgSciowe rozebranie i ztozenie aparatu
5.Zamocowanie aparatu

6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

1. 1,00 1,00

18 KNR 5-14 0516-0108-040 10,00 m
Uktadanie przewodow miedzianych typu LGs-750 V o przekroju do 35 mm2 w pasmach jedno- lub
wielowarstwowych w szafach i na tablicach

Charakterystyka robot: Tablica 0516: Montaz przewodéw w pasmach jednowarstwowych lub wielowarstwowych w
szafach i na tablicach.

Wyszczegolnienie robot:

1. Ustalenie trasy prowadzenia przewodow.

2. Wytrasowanie, wywiercenie i nagwintowanie otworéw dla uchwytéw mocujacych przewody.
3. Uformowanie wiazki z zamocowaniem na uprzednio zatozonych uchwytach.

4. Obcigcie koncoéw zyl na miarg.
krotnosé= 1,00
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1. 10,00

10,00

19

KNNR 5 1203-050-020
Podligczanie przewodow pojedynczych o przekroju zyly do 50 mm2 pod zaciski lub bolce
Charakterystyka robot: Tablica: 1203

1.Ucigcie przewodu

2.Zdjecie izolacji

3.0czyszczenie zyty

4.Podtaczenie przewodow

Uwaga:

Dla kol.03-07 naktady na montaz koficéwek kablowych kalkuluje si¢ na

podstawie tablicy 1204
krotnosé= 1,00

10,00 szt

1. 10

10,00

4. OPRAWY OSWIETLENIOWE
Kod CPV: 45316000-5

20

KNNR 5 0503-010-090

Oprawy oswietleniowe w sufitach podwieszanych-typ SOUARE LED 60x60 38W 4000K
Charakterystyka robot: Tablica: 0503

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podloza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatta, zaptonniki i sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podtaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze

Dla kol.01:

11.Wycigcie otworu w elemencie sufitu podwieszanego

Uwaga:

1.1l0$¢ (kol.02 poz.27) w zalezno$ci od rodzaju oprawy z uwglednieniem

wspotezynnika 1,04

2.110$¢ (kol.02 poz.28) w zaleznosci od rodzaju oprawy
krotnosé= 1,00

40,00 kpl

1. 40,00

40,00

21

KNNR 5 0503-010-090

Oprawy oswietleniowe w sufitach podwieszanych-typ LVPO 3W 1H SE AT
Charakterystyka robot: Tablica: 0503

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podloza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia §wiatla, zaptonniki i sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podtaczenie

10.Uzupeknienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze

Dla kol.01:

11.Wycigcie otworu w elemencie sufitu podwieszanego

Uwaga:

1.1l0$¢ (kol.02 poz.27) w zalezno$ci od rodzaju oprawy z uwglednieniem

wspotezynnika 1,04

2.110$¢ (kol.02 poz.28) w zaleznosci od rodzaju oprawy
krotnosé= 1,00

3,00 kpl

3,00
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22

KNNR 5 0502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane kinkiety nascienne LED wg wyboru inwestora
Charakterystyka robot: Tablica: 0502

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia §wiatla, zaptonniki i sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze
krotnosé= 1,00

21,00 kpl

1. 21,00

21,00

23

KNNR 5 0502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane BARI ECO LED 235 19W 400K IP44
Charakterystyka robot: Tablica: 0502

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze
krotnosé= 1,00

8,00 kpl

1. 8,00

8,00

24

KNNR 5 0502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane w sanitariatach-awaryjne AXPO 1W SE AT
Charakterystyka robot: Tablica: 0502

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze
krotnosé= 1,00

2,00 kpl

1. 2,00

2,00

25

KNNR 5 0502-020-090

Oprawy oswietleniowe przykrecane awaryjne wyjscia EXIT M 1W SA AT
Charakterystyka robot: Tablica: 0502

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie op rawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie przed

zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze
krotnosé= 1,00

5,00 kpl

1. 5,00

5,00

5. OSPRZET ELEKTRYCZNY
Kod CPV: 45310000-3
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26 KNNR 5 0301-010-020 45,00 szt
Przygotowanie poditoza pod osprzet instalacyjny. Mocowanie osprzetu przez przykrecanie do kotkow
plastikowych osadzonychw podtozu gazobetonowym
Charakterystyka robot: Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie plaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i ptaskownikéw
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w ptycie gipsowej izolacyjnej lub w blasze
krotnosé= 1,00
1. 45,00 45,00
27 KNNR 5 0301-110-020 45,00 szt
Przygotowanie podioza pod osprzet instalacyjny. Mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub
gipsowej z wykonaniem Slepych otworéw w podiozu z cegly
Charakterystyka robot: Tablica: 0301
1.Trasowanie
Dla kol.01-03, 07-12:
2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie
Dla kol.04:
2.Wstrzeliwanie kotkow
Dla kol.05-06:
2.Ucigcie i przyspawanie ptaskownika
3.Wykonanie konsolek i przyspawanie
4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i ptaskownikéw
Dla kol.07-09:
3.Wykonanie konsolek
4.0sadzenie konsolek
5.Pomalowanie konsolek
Dla kol.01-03:
3.0sadzenie kotkow rozporowych
Dla kol.13-14:
2.Wykonanie otworow w ptycie gipsowej izolacyjnej lub w blasze
krotnosé= 1,00
1. 45 45,00
28 KNNR 5 0302-010-020 45,00 szt
Puszki instalacyjne podtynkowe o Srednicy do 60 mm pojedyncze
Charakterystyka robot: Tablica: 0302
1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i przewodow
3.Zamocowanie puszki do gotowego podloza z wyréwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podfaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
29 KNNR 5 0302-05010-020 50,00 szt
Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 80 mm o 3 wylotach z zaciskami izolacyjnymi skretnymi
Charakterystyka robot: Tablica: 0302
1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno-cementowe;j
2.Wycigcie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i przewodow
3.Zamocowanie puszki do gotowego podloza z wyrdéwnaniem powierzchni
Dla kol.05-06:
4.Podfaczenie i przedzwonienie przewodow
krotnosé= 1,00
1. 50,00 50,00
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30

KNNR 5 0306-020-020
Lgczniki instalacyjne jednobiegunowe podtynkowe w puszkach instalacyjnych
Charakterystyka robot: Tablica: 0306

1.Rozmontowanie tacznikow lub przyciskow

2.Umocowanie do gotowego podtoza

3.Podlaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00

20,00 szt

1. 20,00

20,00

31

KNNR 5 0308-030-020

Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, podtynkowe 2-biegunowe przelotowe podwajne.
Obcigzalnosc 10 A, przekroj przewodu do 2,5 mm2

Charakterystyka robot: Tablica: 0308

1.Rozmontowanie gniazda

2.Zamocowanie gniazda

3.Podtaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00

25,00 szt

1. 25,00

25,00

32

KNNR 5 0308-030-020

Gniazda instalacyjne podtynkowe, podwojne IP44, przekroj przewodu do 2,5 mm2
Charakterystyka robot: Tablica: 0308

1.Rozmontowanie gniazda

2.Zamocowanie gniazda

3.Podtaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania
krotnosé= 1,00

3,00 szt

1. 3,00

3,00

33

KNNR 5 0308-130-020

Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym, metalowe z uziemieniem 3-biegunowe
przykrecane. Obcigzalnosc 63 A,przekroj przewodu do 25 mm?2

Charakterystyka robot: Tablica: 0308

1.Rozmontowanie gniazda

2.Zamocowanie gniazda

3.Podlaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania

krotnosé= 1,00

1,00 szt

1. 1,00

1,00

34

KNNR 5 0410-020-020

Wentylator kanatowy scienny do WC, uruchamiany jednoczesnie z oswietleniem pomieszczenia
Charakterystyka robot: Tablica: 0410

Dla kol.01:

1.Wyznaczenie miejsca montazu

2.0sadzenie kotkow kotwigcych w podtozu

3.Umocowanie wentylatora do przygotowanego podtoza
4.Podfaczenie przewodow regulatora

5.Sprawdzenie funkcjonalne pracy urzadzenia

Dla kol.02:

1.0sadzenie wentylatora wraz z kratka w otworze wentylacy jnym
Dla kol.03-05:

1.Umocowanie aparatu

2.Podtaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

2,00 szt

1. wentylator kanalowy $cienny do WC

2. 2,00

2,00

35

KNNR Wacetob 5 0406-060-020
Podligczenie i uruchomienie, klimatyzatory 3 szt wewnetrzne i 1 szt. zewnetrzne
Charakterystyka robot: Tablica: 0406

1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkoéw lub $rub rozporowych

4.CzgSciowe rozebranie i ztozenie aparatu

5.Zamocowanie aparatu

6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

4,00 szt
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1. 4,00

4,00

36 KNNR 5 0406-030-020
Aparaty elektryczne o masie do 10 kg Wentylator dachowy wyciggowy o sr 250 mm
Charakterystyka robot: Tablica: 0406

1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otworow

3.0bsadzenie kotkoéw lub $rub rozporowych

4.CzgSciowe rozebranie i ztozenie aparatu

5.Zamocowanie aparatu

6.Podlaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

3,00 szt

1. 3,0

3,00

37 KNNR 5 0406-020-020

Aparaty elektryczne o masie do 5 kg Podlicznik elektryczny trojfazowy
Charakterystyka robot: Tablica: 0406

1.Wyznaczenie miejsca wbudowania

2.Wykonanie otwordw

3.0bsadzenie kotkow lub $rub rozporowych

4.CzgSciowe rozebranie i ztozenie aparatu

5.Zamocowanie aparatu

6.Podtaczenie i oznaczenie przewodow
krotnosé= 1,00

1,00 szt

1. 1,00

1,00

6. POMIARY
Kod CPV: 45315300-1

38 KNNR 5 1303-010-108
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. Obwod 1-fazowy, pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1303

1.0dt3 czenie zasilania i odbiornikéw

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomi¢dzy przewodami roboczymi

i mi¢dzy przewodami roboczymi a ziemia

3.Sprzadzenie protokotu wraz z ocena
krotnosé= 1,00

1,00 pomiar

1. 1,00

1,00

39 KNNR 5 1303-020-108

Charakterystyka robot: Tablica: 1303
1.0d13 czenie zasilania i odbiornikow
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomi¢dzy przewodami roboczymi
i migdzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosé= 1,00

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. Obwod 1-fazowy, za kazdy nastgpny pomiar

40,00 pomiar

1. 40,00

40,00

40 KNNR 5 1303-030-108
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. Obwod 3-fazowy, pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1303

1.0dt3 czenie zasilania i odbiornikéw

2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomi¢dzy przewodami roboczymi

i migdzy przewodami roboczymi a ziemia

3.Sprzadzenie protokotu wraz z ocena
krotnosé= 1,00

1,00 pomiar

1. 1,00

1,00

41 KNNR 5 1303-040-108

Charakterystyka robot: Tablica: 1303
1.0dt3 czenie zasilania i odbiornikéw
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomi¢dzy przewodami roboczymi
i mi¢dzy przewodami roboczymi a ziemia
3.Sprzadzenie protokotu wraz z ocena
krotnosé= 1,00

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej. Obwod 3-fazowy za kazdy nastepny pomiar

2,00 pomiar

1. 2,00

2,00
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42

KNNR 5 1304-010-020
Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostegpnych czgsci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie polaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznos$ci zerowania
krotnosé= 1,00

1,00 szt

1. 1,00

1,00

43

KNNR 5 1304-020-020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienie ochronne lub robocze za kazdy nastepny pomiar
Charakterystyka robot: Tablica: 1304

1.0gledziny dostgpnych czgsci instalacji

2.Rozkrecenie lub rozlaczenie potaczen ztacza

3.Pomiar rezystancji elementow instalacji

4.Wykonanie polaczen instalacji

5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznos$ci zerowania
krotnosé= 1,00

25,00 szt

1. 25,00

25,00

44

KNNR 5 1304-050-020
Badania i pomiary skutecznosci zerowania, pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czgsci instalacji
2.Rozkrecenie lub rozlaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie polaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skuteczno$ci zerowania
krotnosé= 1,00

1,00 szt

1. 1,00

1,00

45

KNNR 5 1304-060-020
Badania i pomiary skutecznosci zerowania za kazdy nastgpny pomiar
Charakterystyka robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostgpnych czgsci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Wykonanie polaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztacza przed korozja

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznos$ci zerowania
krotnosé= 1,00

25,00 szt

1. 25,00

25,00

46

KNNR 5 1305-010-172

Sprawdzenie samoczynnego wylqczania zasilania. Pierwsza proba dziatania wytgcznika
roznicowoprgdowego

Charakterystyka robot: Tablica: 1305

1.Wykonanie proby zadziatania wylacznika réznicowopradowego testerem

instalacji

2.Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadziatania wytacznika
krotnosé= 1,00

1,00 proba

47

KNNR 5 1305-020-172

Sprawdzenie samoczynnego wylqczania zasilania. Nastepna proba dziatania wylqcznika
roznicowoprgdowego

Charakterystyka robot: Tablica: 1305

1.Wykonanie proby zadziatania wytacznika réznicowopradowego testerem

instalacji

2.Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadziatania wylacznika
krotnosé= 1,00

25,00 préba

1. 25,00

25,00
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48 KNR 5-08W 0902-02-108 25,00 pomiar
Sprawdzenie samoczynnego wylqczenia zasilania. Kazdy nastepny pomiar impedancji petli zwarciowej
Charakterystyka robot: Tablica: 0902
Dla kol.01, 02:
1.Pomiar impedancji petli zwarciowe;.
Dla kol.03, 04:
1.Pomiar rezystancji uziemienia.
Dla kol.05, 06:
1.Wykonanie proby zadziatania wylacznika réznicowopradowego testerem
instalacji.
Dla kol.01-06:
2.Sporzadzenie protokotu wraz z ocena.
krotnosé= 1,00
1. 25,00 25,00
49 KNNR Wacetob 9 1201-020-020 1,00 szt
Pomiar natezenia oSwietlenia wnetrz, na wyznaczonych punktach pomiarowych ptaszczyzny roboczej -
pomiar pierwszy
krotnosé= 1,00
1. 1,00 1,00
50 KNNR Wacetob 9 1201-030-020 18,00 szt
Pomiar natezenia oSwietlenia wnetrz, na wyznaczonych punktach pomiarowych ptaszczyzny roboczej -
kazdy nastepny pomiar w pomieszczeniu
krotnosé= 1,00
1. 18,00 18,00
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Spis dzialow

Lp. Nazwa dzialu Od Do
1. ROBOTY ELEKTRYCZNE 1 50
1. ROBOTY DEMONTAZOWE 1 5
OSWIETLENIA

2. PRZEWODY, KABLE 6 13
3. ROZDZIELNICE 14 19
4. OPRAWY OSWIETLENIOWE 20 25
5. OSPRZET ELEKTRYCZNY 26 37
6. POMIARY 38 50
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